
 

 

 

 
 

1.ACE モール 101 

マンホール発進・到達が可能で、方向制御機能と

位置検知機能を有する、コンパクト無排土圧入推

進工法です。 

 

 

 図 1 ACE モール 101 

2.ACE モール 301 

 

 方向制御機能と位置検知機能を有し、複推進方式

等による長距離・曲線施工を特徴とする、無排土

圧入推進工法です。 

図 2 ACE モール 301  

3.ACE モール 351 

帯水砂層、レキ混じり地盤等広範な土質に適応し、

長距離・曲線施工を実現した泥土圧方式の推進工

法です。 

 

 

 図 3 ACE モール 351 

 
 
 
 
 

■エースモール 



 

 

4. エースモール高度化技術 

 

 施工データの自動収録、先端装置の位置、姿勢、

軌跡の表示等による、オペレータ支援システムで

す。 

図 4 エースモール高度化技術  

5.エースモール DC15 

コンパクト化、自動化を特徴とし、堀削排土方式

を採用した硬土質対応型の推進工法です。 

 

 

 図 5 エースモール DC15 

6.都市対応エースモール 

 

 
埋設物が輻輳する都市部への適用を促進する、マ

シンの分割化と立坑の小型化、経済化等を図った

推進工法です。 

図 6 都市対応エースモール 
 

 

 
 
 
 
 



 

 

 
7.アクセスモール 

ビルアクセス管路を、ビル内の峡隘なスペースま

たはハンドホールから非開削で施工する工法で

す。 

 

 図 7 アクセスモール 

 


